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Frontansicht

LED 2 z.B. Kiihlen
LED 1 z.B. Heizen
Verriegelungsschraube

Text I z.B. physikal. Einheit

PC-Schnittstelle
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Frontansicht

LED3 z.B. Alarm 1
LED4 z.B. Alarm 2

Anzeige | z.B. Istwertanzeige

Anzeige 2 z.B. Sollwertanzeige

Wabhl-Taste
Inkrement-Taste (T)
Dekrement-Taste ({,)

Verriegelungsschraube: Sie verriegelt den Geréteeinschub im Gehéuse.

LEDs: zeigen die Zustdnde der Reglerausgidnge Y1, Y2 und Alarme LIM1, LIM2 (andere Einstellungen
in der Konfigurations-Ebene LI D ; LED — Seite 26).

Anzeige 1: zeigt Istwert (Bedien-/Parameter-Ebene) oder Konfigurations-Code (Konfigurations-Ebene).
Anzeige 2: zeigt in der Bedien-Ebene den Sollwert (Automatik) oder den Stellwert (Hand). Die Werte
konnen mit [a][¥] direkt verstellt werden. Weitere Anzeigen der Bedien-Ebene — Seite 8. Anzeigen in
Parameter-/Konfigurations-Ebene: Die in Text 1 bezeichneten Werte oder Codes (— Seite 11).

Text 1: zeigt den Kurzdialog oder den Bezeichner der Anzeige 2.

Tasten [2]Y]A[S: Fiir die jeweilige Funktion — Seiten 8 und 11.

PC-Schnittstelle: PC-AnschluB fiir Konfigurieren/Parametrieren/Bedienen mit dem Engineering-Tool.

Sicherheitshinweise

Beiliegende Sicherheitshinweise 9499 047 07101 durchlesen und unbedingt beachten!

Die Isolierung des Gerites entspricht der Norm EN 61 010-1 (VDE 0411-1) mit Verschmutzungsgrad 2,
Uberspannungskategorie 111, Arbeitsspannungsbereich 300 V und Schutzklasse 1. Zusitzlich gilt bei
waagerechtem Einbau: Bei gezogenem Geréteeinschub muf} ein Schutz gegen das Hereinfallen leitender
Teile in das offene Gehéduse angebracht werden.

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Das Gerit stimmt mit der Européischen Richtlinie 89/336/EWG, iiberein und wird mit der
CE-Kennzeichnung versehen. Es werden folgende Européische Fachgrundnormen erfiillt:
Storaussendung: EN 50081-2 und Storfestigkeit: EN 50082-2. Das Gerit ist fiir Industriebereiche
anwendbar (in Wohnbereichen kann es zu Storungen des Funkempfangs kommen). Mit einem
metallenen, geerdetem Schaltschrank kann die Stéraussendung entscheidend verringert werden.

Technische Daten — Datenblatt, Bestell Nr. 9498 737 28333

Wartung / Verhalten bei Storungen

Der Regler ist wartungsfrei. Im Falle einer Storung sind folgende Punkte zu priifen:

* Hilfsenergie auf Spannung, * Frequenz und korrekten AnschluB3, * alle Anschliisse auf Korrektheit,

* die Sensoren und Stellglieder auf einwandfreie Funktion, ¢ die Konfigurationsworte auf bendtigte

Wirkungsweise und ® die eingestellten Parameter auf erforderliche Wirkung. Arbeitet der Regler nach

dieser Priifung immer noch nicht einwandftrei, so ist er auBer Betrieb zu nehmen und auszutauschen.

Reinigung: Gehduse und Front konnen mit einem trockenen, fusselfreien Tuch gereinigt werden. Kein
Einsatz von Losungs- oder Reinigungsmittel!

Weitergehende Informationen

In einem Handbuch sind weitergehende Informationen zu den Kapiteln dieses Bedienhinweises
gegeben. Die Bestell-Nr. des Handbuches ist 9499 040 44818.
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Drahtschalter: Bei geschlossenem Schalter ist der Uber-
gang in die Parameter- und Konfigurations-Ebene gesperrt.
Bei dem Versuch in die Parameterebene zu wechseln,
erscheint in der Text1-Anzeige “Far-al”. Die StellgroBe,
der Sollwert und die Parameter in der “Erweiterten Bedien-
Ebene" konnen weiter angewahlt und verdndert werden. Ur
den Drahthakenschalter zu erreichen, ist die Verriegelungs
schraube zu 16sen und der Geriteeinschub aus dem Gehiu
zu ziehen. Hinterher das Gerét wieder einschieben und
festschrauben. Auf Dichtigkeit achten! Ist die Schutzart
IP65 gefordert, sind 4 Befestigungselemente einzusetzen.
Der Geriteeinschub ist fest einzuschieben und mit der
Verriegelungsschraube fest zu verschrauben.

4ra\ Achtung! Das Gerit enthélt ESD-gefahrdete Bauelemente.

Bedienungsanleitung KS92 4 001113



Elektrischer Anschluf}

8 Elektrischer Anschluf

8.1 Hinweise

Die an den Anschliissen A11 zu fiihrende MeBerde (bei stetigen Reglern auch an Anschluf3 P13) ist auf
moglichst kurzem Wege mit dem Erdpotential zu verbinden (15 cm im Priifaufbau).

U U

Angeschlossene Steuerschiitze sind mit RC-Schutzbeschaltungen nach Angabe des Schiitzherstellers zu
versehen, um hohe Spannungsspitzen zu vermeiden, die eine Storung des Reglers verursachen konnen.
() Die Gerite sind zusitzlich entsprechend einer max. Leistungsaufnahme von 10 VA pro Gerit einzeln

oder gemeinsam abzusichern (Standard-Sicherungswerte, min. 1 A)!
galvanische Trennungen
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Ausfiihrung mit integrierter Speisespannung (AnschlulB3beispiele siehe Seite 7)
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Elektrischer Anschluf}

8.2 AnschluB3 des Einganges INP1 @
Eingang fiir die HauptregelgroBBe x1 (Istwert).
a Thermoelement b Widerstandsthermometer c Temperaturdifferenz (91 - 92)
Xl (Pt 100) (2 x Pt 100)
d Widerstandsferngeber e Strom (0/4...20mA) f Spannung (0/2...10V)
8.3 Anschluf3 des Einganges INP6 @
Zur Stellungsriickmeldung bei 3-Punkt-Schrittreglern (andere Einstellungen in der Konfigurationsebene
Coamh.
8.4 AnschlufB3 des Einganges INP5 @
2 Eingang fiir Regelgrofe x2 oder externen Sollwert bzw. externe Sollwertverschiebung (Konfigurations-
X 4| Ebenel. (80 ). Bei Spannungssignalen ist A6 mit dem Bezugspotential an A9 zu verbinden.
8.5 Anschluf} der Hilfsenergie @
Das Gerit wird mit 230V AC betrieben. (+10...-15%). Die angegebenen Werte sind Grenzwerte.
Der Schutzleiter muf3 angeschlossen werden (Anschluf3 P3).
8.6 AnschluB} der Ausginge OUT2/4/5 @
Relaisausgédnge, dem Reglerausgang Y2 bzw. den Alarmen LIM1 / LIM2 zugeordnet (andere
Einstellungen in der Konfigurations-Ebene — ab Seite 24 ).
8.7 AnschluBl des Ausganges OUT1 @
Je nach Ausfithrung ist OUT1 ein Relais-, Logik- oder Stetigausgang, dem Reglerausgang Y1 zugeord-
net (andere Einstellungen in der Konfigurations-Ebene). Bei Logik- und Stetigausgang ist an P13 eine
MeBerde anzuschlieBen. Das Logiksignal ist 0 / >20 mA (Biirde <600€) bzw. 0/ >12 V (Biirde 26002).
8.8 Digitale Ein- und Ausgiinge (di / do) @O

Die Eingénge arbeiten als Stromsenke (IEC 1131 Typl), Logik “0" =-3...5 V, Logik 1" =15...30 V.
Die Ausgénge arbeiten mit “grounded load”. Sie sind kurzschluBgeschiitzt und enthalten Freilaufdioden.
Die Spannungsversorgung (24V) der digitalen Ein- und Ausgédnge muB auf jeder verwendeten
Leiterplatte angeschlossen werden.

O dil / di2 steuern verschiedene Vorginge (festgelegt in der Konfigurations-Ebene L. {30 /L.
und Parameter BElck 1 /Blck2):

© di3 dient zur Umschaltung Local (0) <> Remote (1).
@ di4, di5 und dol...do4 sind dem Programmgeber wie folgt zugeordnet:

di4  Programm STOP (0) <> RUN (1) dol  Zustand des Steuerausganges 1
di5  Programm Normal (0) <> RESET (1) do2  Zustand des Steuerausganges 2
do3  Zustand des Steuerausganges 3
do4  Zustand des Steuerausganges 4

Bedienungsanleitung KS92 6 001113
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Elektrischer Anschluf}

@ Die digitalen Ein- und Ausgénge sind aus einer oder mehreren ext. 24 V-Gleichspannungsquellen
zu versorgen (Stromaufnahme 5 mA/Eingang, max. Last = 0,1 A/Ausgang). Beispiele:

Digitale Eingéinge (Leiste A)  Digitale Ein- und Ausgénge an einer Digitale Ein- und Ausginge an zwei
Spannungsquelle (z.B. Leiste B) Spannungsquellen (z.B. Leiste B)
(-) 1 () 1 0 () 1 |
24V (ext.) 1.2 24v 2V oay (ext.d
(+)|Imax. 5mA _di 1 | 3 (ext.1) 2 (ext.2) foxt.1) Z| n
max.5mA  di 2| (+) limax.5mA_-di 3] .3 L H [] [] [] (+) (+) {Imax.5mA - di 3] .3
Imax. 5mA_-di 4] 4 Pugnyeyl Imax. 5mA . di 4] 4 ffff
Imax. 5 mA_-di 5] 5 it B e Imax.5mA_-.di 5| .5 21222
Imax. 5 mA - di 6] _B MEEE Imax. 5 mA . di 6] 6 EHEHE
Imax. 5 mA_-di 7] 7 E|E|E|E Imax.5mA _.di 7] 7
8 |do1 8 |do1
9 |do?2 9 |do?
10 [ do 3 10 |do 3
11 |do 4 11 |do4
AN LN

Anschlufl der Busschnittstelle )

Wahlweise , RS422 bzw. RS485. Bei TTL-Pegel ist ein Schnittstellenmodul zur Umsetzung auf
RS422/RS485 erforderlich. An ein Schnittstellenmodul sind 4 Geréte anschlief3bar.

Ausfiihrung mit integrierter Speisespannung

Die Speisespannung kann sowohl zur Speisung eines 2-Leitermeumformers, als auch zur Versorgung
von maximal 4 Steuereingéngen verwendet werden. Die Speisespannung liegt potentialfrei vor und kann
somit auch zur Speisung der EingéingeINP1, INP5 und INP6 oder fiir andere Geréte verwendet werden.
Die Auswahl, Speisespannung oder Versorgung
digitaler Eingénge, wird durch Drahthakenschalter
vorgenommen (siche nebenstehendes Bild).

Transmitter Digital Input
Speisung
® | Position T | | Position D |
® | offen | | geschlossen (D) |
® | geschlossen (T) | | offen |

Die Speisespannung liegt nur an den Klemmen A12 und A14, wenn INP1 Anschlul8 eines
auf Strom oder Thermoelement konfiguriert ist (.2 00 ; T'9F) und die ~ 2-LeitermeBumformers am
Drahthakenschalter auf Transmitterspeisung stehen (Auslieferzustand)! Beispiel von INPT bzw. INP5

Wenn die Drahthakenschalter auf Digital Input geschaltet sind, liegt die A ; -1
Spannung unabhingig von der Konfiguration des Eingangs INP1 auf den sl -
Klemmen A1l und A4. Der Spannungseingang von INP5 steht in diesem 4 ]
Fall nicht mehr zur Verfiigung. g ——: NP5
7| a=——
Externe Verwendung der 8l =l
Speisespannung zur Versorgung der Speisespannung 9| =1l
digitalen Eingénge (z.B. di1...di4) 10| =—=——
A12W "=
I 12 |
A, o B ﬂ-_]s—-—: U, Lol |s
—f2 —Tqs = gl - 14 . NPT
:ES — —r=12.8 15| m———+ 15| =—=—— H*
. _ d3l (58 > .
L.dd_ |, 16| =t ol =1

7 Bedienungsanleitung KS92



P@\’-"

9.2

Bedienungsanleitung KS92

Bedienung (Ubersicht)

Bedienung (Ubersicht)
Zur vollstindigen Bedienung des Gerites ist das Handbuch Bestell-Nr. 9499 040 44818 erforderlich.
Die Meniis 1...3

Neben den Parameter- und Konfigurationsworten werden folgende Dialogworte verwendet (Textl):

Textl Bedeutung
CBus  |CFrnt | PC-Kommunikation iiber Schnittstelle ( Anschliisse B12...B16) oder an der Geriitefront
Clear Die in der Bedien-Ebene angewihlte Zusatz-Anzeige wird geloscht (— Mark)
Clock Einstellen der Uhrzeit
Cont Ubergang in die Konfigurations-Ebene
End Riicksprung in das vorangegangene Auswahlmenii
Exit Riicksprung in die Bedien-Ebene (Hauptbild)
Hold Der angezeigte Parameter wird als Standardanzeige festgelegt.
Mark Der angezeigte Parameter wird als Zusatz-Anzeige der Bedien-Ebene gespeichert (— 1 &ar)
More Der mit MORE bezeichnete Bereich der Konfigurations-Ebene wird zuginglich
0=tar |05L.0F | Die Selbstoptimierung wird gestartet oder gestoppt
Fara Ubergang in die Parameter-Ebene
FPRun  |PSL.0F | Starten oder stoppen des Programmgebers
FZet |PEes= | Preset oder Reset des Programmgebers
Buit Riicksprung in die Bedien-Ebene (Hauptbild) ohne Speicherung der zuletzt geéinderten Werte

Die Bedien-Ebene

Die Bedienebene besteht aus Hauptbild D und Erweiterung ). Im Hauptbild wird Automatik- oder
Handbetrieb gewihlt (2]), bei Automatik ist der Sollwert und bei Hand der Stellwert direkt verstellbar
(a]¥)). In der Erweiterung ist die Anzahl und Reihenfolge der Anzeigen von der Reihenfolge der
Markierungen abhédngig. Max. 12 Parameter aus der Parameter-Ebene konnen hier angezeigt werden
(Mark < Clear). Einige dieser Parameter sind direkt verstellbar ((a]¥]). Ein Parameter kann mit der
Hio1d Funktion dauernd zur Anzeige gebracht werden (&) < 3s driicken — Parameter wihlen((a]V]) —
>3s driicken — Ho 1 d wihlen (a]¥]) — [ driicken). Die Erweiterung wird mit Ex1t. und [© oder
nach einem Timeout von 60s oder mit [£] verlassen. Bei <] wird auch in die jeweils andere Betriebsart
umgeschaltet.

—
=4
<~ —60s - _

. ™
SRS ey 5 Y Y
LN N OO LA 0 AR O AR 2
"C EEES‘E State @xw -E.E@w E‘EEB @ Exit
$
cHCN |
LR BN

Man ‘:‘5 ‘E
\ >3s
@ \ _ = 35~ —-+Menuel @
Wird der Sollwert mittels [¥] auf ‘———=" gestellt, so ist der Regler abgeschaltet!!

Das Menue 1 ist an jeder Stelle der Bedien-Ebene anwihlbar: Loschen der Zusatz-Anzeigen (C1ear),
Umschalten der Kommunikations-Schnittstelle (CBUW= <> CFrht) und Starten (05t a1) bzw.
Stoppen (0=t.0F) der Selbstoptimierung, einstellen der Uhrzeit (C1 ok ), dauerhafte Anzeige eines
Parameters aus der erweiterten Bedienebene (H1d), bedienen des Programmgebers (FELN <
PStor; PRes; PSet) Ubergang in die Parameter- Ebene (Fata).
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9.3

9.4
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Bedienung (Ubersicht)

Programmgeberbedienung:

Die Bedienung des Programmgebers (Run, Stop, Reset, Preset) erfolgt im Menuel, durch digitale
Eingédnge oder liber Schnittstelle (Leitsystem).
+ Menue 1 (blinkt)

Bedienebene - End A T
' /4 Hold Vit (g
‘ !
- . |Clock NTT T
- ! CBus=
|" ’.': "‘ .‘ i FPRunoFStoE
0TI ' FSet Odi End ,\ 4\
"C o | &agss 0staronstorl| | &2 tHet | 0| 2% ;¢ /,
L U

Bei der Eingabe einer Preset-Zeit (Parametrierung: Prode = 1) kann die Zeit bis zu 99.59 in
Stunden . Minuten oder bei lingeren Zeiten nur in Stunden eingegeben werden.
Kalibrierung:

Die Kalibrierung ist nur moglich, wenn der Regler auf Handbetrieb gestellt ist.

Die Kalibrierung von INP1/6 (T'9F = 40; Widerstandsferngeber) erfolgt in zwei Schritten.

#EC anwihlen — [ driicken (& blinkt) — Ferngeber auf 0% stellen, 6s warten und mit [ bestitigen.
# 1BEC anwihlen — [ driicken (= blinkt) — Ferngeber auf 100% stellen, 6s warten und mit [ bestéitigen
Der INP6 kann nur manuell Kalibriert werden, wenn die DAC-Funktion ausgeschaltet ist. Mit einge-
schalteter DAC-Funktion kann die Kalibrierung automatisch ausgefiihrt werden (— 9.5 DAC)

YFLCal anwihlen — [©] driicken (& blinkt) mit [a] auf 1 wechseln und mit [ bestéitigen — die
automatische Kalibration wird gestartet.

AN

Bedieneben
edienebene o
= CIEFENS!
= 1 ALz
Co InFut.
o o 4 End Contr
(e Hold Tune
Mar. L @335 05t s Limit
Fara Setr

9.5

A

001113

;z
74 60/
Die Parameter #HC, ® 1 ABEC und YFIE1 sind auch fiir die Erweiterte Bedienebene Markierbar!

DAC - Stellgliediiberwachung (Digital Actor Control DAC®)

Bei allen Reglern mit Stellungsriickmeldung Yp kann das Stellglied auf eventuelle Funktionsstorungen
iiberwacht werden.
CFunc = 08 = 3-Punkt Schrittregler mit Stellungsriickmeldung als Potentiometer
CFunc =09 = Stetig mit Stellungsriickmeldung als Potentiometer
CFunc = 12 = Stetig mit Stromriickmeldung iiber Yp (INP6)
Durch das System werden bei den Schrittreglern die folgenden Fehler erkannt:
defekter Motor
defekter Kondensator (falsche Drehrichtung),
falsche Phasenfolger
defekte Kraftiibertragung an Spindel oder Getriebe,
iibergroBes Spiel durch Verschlei3
Verklemmungen im Regelventil z.B. durch Fremdkorper
Bei den stetigen Reglern wird iiberwacht, ob das ausgegebene Stellsignal und die Stellungsriickmeldung
nach Ablauf einer Filterzeit von 20 s. eine Differenz von 10 % iiberschreitet.
Die DAC®- Funktion kann in der Parameter-Ebene ein- oder ausgeschaltet werden ('AC = 0/1).
Wird eine Stérung erkannt, wird diese angezeigt, der Regler schaltet auf Handbetrieb und somit werden
keine Impulse mehr ausgegeben.

Wirend dem Yp-Abgleich wird die DAC®- Funktion inaktiviert! Andernfalls wiirde beim Erreichen der
Grenzen die Blockierung erkannt, und der Regler auf “off” geschaltet werden (— Kalibrierung).

Bedienungsanleitung K592



Bedienung (Ubersicht)

9.6 Selbstoptimierung (automatische Adaption der Regelparameter)

Nach dem Start durch den Bediener fiihrt der Regler einen Adaptionsversuch durch. Er errechnet dabei
aus den Kennwerten der Regelstrecke die Parameter fiir ein schnelles, liberschwingfreies Ausregeln auf

den Sollwert. @%

. . N ] Enicd N ]
Start der Adaption: Der Bediener £ e TP DX
kann den Adaptionsversuch jederzeil p - e >3S U5t 5 Ada e
starten (siche nebenstehendes Bild). . £
Vorbereitungen zur Selbstoptimierung:

e Das Regelverhalten PID,PI,PD oder P kann durch das e  Die Beruhigungsstellgrofe (+'CIFt.r) festlegen.
Abschalten von Tn=0 oder Tv=0 vor dem Start der ° Fest]egung des ‘ProzeB in Ruhe’-Modus ({ mnn ;
Selbstoptimierung vom Anwender gewéhlt werden. OCond)

e Den StellgroBensprung (d%'oFt.) festlegen. e Ist die Sollwertreserve (x-w) > 10% von W100-W0?
Abbruch der Selbstoptimierung:

Der Bediener kann den Adaptionsversuch jederzeit abbrechen. Dazu ist die Taste ] zu driicken

(— Regler schaltet in ‘Hand’) oder iiber 05t.0F im Meniil (— Regler schaltet in ‘Automatik’).

Der Regler arbeitet dann mit den alten Parameterwerten weiter.

Adaptionsprobleme:

Liegen regeltechnische Gegebenheiten vor, die eine erfolgreiche Adaption verhindern, -
so bricht der Regler den Adaptionsversuch ab (in der Anzeige erscheint Ada F). Der L
Regler schaltet seine Ausgiéinge ab, um Sollwertiiberschreitungen zu verhindern. Nach  |asa ¢ (0.5
dem Abbruch der Selbstoptimierung regelt er mit den alten Parameterwerten weiter.
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Bedienung (Ubersicht)

Parameter- und Konfigurations-Ebene

Das Menue 1 ist an jeder Stelle der Bedien-Ebene anwihlbar: Einige Bedienvorgénge (— 7.2) und
Ubergang in die Parameter-Ebene (Fatr~a).

Das Menue 2 ist an jeder Stelle der Parameter-Ebene anwéhlbar: Wihlen der Zusatz-Anzeigen (Mark),
Riicksprung in die Parameter-Ebene (Erid), Riicksprung in die Bedien-Ebene (Ex1i1.), Ubergang in die
Konfigurations-Ebene (Catif").

Das Menue 3 ist an jeder Stelle der Konfigurations-Ebene anwihlbar: Zulassen des MORE-Bereiches

(More), Ricksprung in die Konfigurations-Ebene (Erid), Riicksprung in die Bedien-Ebene ohne
Speicherung der letzten Anderungen (Uit.) bzw. mit Speicherung der Anderungen (Exit.).

n:'f:: :F“EEnd )
e 2820l ®Ao1d E"”’\f”%(?“%(?“% H
Clear
CBu=

FELR

+A Clock ™
K

|

‘l

-

Die Einstellung der Werte ist wie folgt (Parameter-Werte / Konfigurations-Codes):

Beispiel fiir einen einzelnen Wert Beispiel fiir kombinierte Daten (z.B. C-Codes)

A

[
-
=

<« !

LimH1

cH0
SN
LimH1 :’:"@

| 7

v D
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Konfiguration

Konfiguration

Allgemeines

In diesem Abschnitt wird die Konfiguration des KS92 - Reglers beschrieben, die dem Anwender des
Reglers im spiteren Einsatz eine einfache und schnelle Funktionsauswahl ermdglichen soll. Hier werden
fiir die jeweilige Applikation aus einer Vielzahl von vorgehaltenen Funktionen die erforderliche
Konfiguration ausgewihlt. Durch die Festlegung der Konfiguration wird die Grundstruktur fiir eine
Applikationslosung festgelegt.

Die Konfigurationsstruktur ist so aufgebaut, das fiir eine Vielzahl von Applikationen, die Festlegung der
gewliinschten Funktionalitdt, durch die Einstellung von moglichst wenigen Konfigurationsworten
vorgenommen werden kann. Dariiber hinaus wurde die Struktur jedoch so flexibel ausgelegt, da3 auch
fiir die Realisierung von spezielleren Applikationen die dort notwendigen Zusatzkonfigurationen
vorgenommen werden kdnnen

Grundstruktur

Die erste Meniiebene ermdglicht die Auswahl der Hauptkonfigurationsgruppe.
Der Anwender hat so zum Einen die Moglichkeit durch alle Funktionskonfigurationen gefiihrt zu
werden, oder kann gezielt auf ‘kiirzestem’ Wege eine spezielle Funktionskonfiguration vornehmen.

Fiir alle ‘komplexen’ Hauptgruppen wurde ein zweistufiges Konfigurationskonzept festgelegt, das es
dem Anwender ermdglichen soll, durch Festlegung von jeweils nur einem Konfigurationswort, die fiir
sie ‘richtige’ Einstellung vornehmen zu kdnnen. Spezialititen und Besonderheiten konnen jedoch bei
Bedarf gesondert festgelegt werden - fiir den ‘Normalanwender’ sind die Konfigurationsworte auf
sinnvolle Standardwerte voreingestellt! Zur Vereinfachung ist der hierarchisch gegliederte
Konfigurationsdialog so aufgebaut, dal der Anwender nur die ‘notwendigen’ Konfigurationsworte
einstellen kann und muB.

Der Benutzerdialog bei der Konfiguration wird, wie bei den anderen Bedienebenen des KS92 auch, tiber
die Auswahl-Taste [&] und die ‘Up’ / ‘Down’-Tasten [a]¥] durchgefiihrt:

Mit der Auswahl-Taste werden Mentipunkte / Eingabewerte / Eingabepositionen innerhalb einer
‘Ebene’ angewihlt und am Ende einer ‘Ebene’ wird auf die ndchsthohere Ebene zurlickgekehrt.

Mit den ‘Up’/*Down’-Tasten erfolgt der Ubergang in eine tiefere Ebene und die Verstellung von
Eingabewerten.

Auf den Seiten 14 und 16 ist die Konfigurationsstruktur des Reglers dargestellt. Es sind alle mdglichen
Konfigurationsworte aufgefiihrt. Nicht funktionsrelevante Konfigurationsworte werden von der
Dialogsteuerung auch nicht angezeigt!

Von jeder Stelle innerhalb der Konfiguration kann durch Driicken der >3s zu einem Auswahlmenii
geschaltet werden.

Ercds Riickkehr zur Konfigurationsebene Taste

More:  Aktivieren der More-Funktion SQ

; i . &
. i ) ; Etrd
Clait.: Riickkehr zur Bedlenebene (Andemngen Konfigurations- HEne
der Konfiguration werden nicht wirksam) b >3s Buit
Exit:  Riickkehr zur Bedienebene. (Anderungen S0

der Konfiguration werden wirksam, der
Regler wird neu initialisiert)
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Konfiguration

10.3 Hauptgruppen
Fiir den KS92 - Regler gibt es fiir die Konfiguration die folgenden Hauptkonfigurationsgruppen:

Contt  Reglerfunktion Lok L4359 —Seite 16
SOUrC  Eingangszuordnung L. (HD LS9 > Seite 18
InFut  Eingangsfunktion Cood LME T — Seite 20
OutrFt  Ausgangsfunktion Lol L3571 — Seite23
Hlarm  Alarmfunktion I HE LhbL  — Seite25
Turne  Selftuning Lok — Seite 26
DizF  Userinterface CLEOD —> Seite 26
Hu Zusatzfunktion CA00 . CE9Y S Seite27

Die Hauptkonfigurationsgruppen sind von der Reihenfolge her so angeordnet, daf sich eine
hierarchische Anordnung ergibt. Dies ermoglicht den Aufbau einer Dialogsteuerung, die im jeweils
folgenden Menue- /Eingabepunkt nur die wirklich relevanten Konfigurationen vom Anwender abfragt.

@ ENGINEERING TOOL ‘ET/KS 94°
Mit dem Engineering Tool ET/KS94 besteht die Moglichkeit, alle Bedienungen die iiber die Gerdtefront
des KS94 moglich sind, auf einem PC durchzufiihren. Die Konfiguration und Parametrierung des
Gerétes wird dadurch wesentlich vereinfacht

Hegler | Dig. Eing. I Eingange I Auzgange i Grenzwerte I Zuzatze | Zweipunkt L‘
— Reglerfunktion [C100] - ) Signalgerit mit 1 Ausgang
Signalgerst mit 2 Ausgdngen
Regelverhalien - [ A - | :
Dreipunkt
Z Dreipunkt Heizen stetig / Kuhlen schaltend
HeDlErune |Slandaldleglel .lll Dreipunkt Heizen schaltend / Kiuhlen stetig
. Dreieck / Stern / Aus
Sollwertfunktionen : | Festweit ﬂl 3-Punktschritt
3-Punktschritt mit Stellungsrickmeldung Yp

& Stetig mit integriertem Stellungsregler
~Zusatzkonfiguration [C101) i

Stetiger Regler
. : | Stetiger Regler Split range
‘Wirkungsnchtung : |invers :j| | Stetiger Regler mit Yp Riickmeldung
Differenzierung : |der Regelgiobe X :-!| |
|
Bei Sensothruch : |5' — Ymin [0%) :-!| :
|
i~ Optionen
Yerhaltnie . | Programmgeber _. Pk |

Das Engineering Tool bietet folgende Mdglichkeiten:

Erstellen und Andern eines Parametersatzes

Ubertragen eines Parametersatzes zum KS94

Auslesen eines Parametersatzes aus einem KS94

Archivierung verschiedener Parametersitze auf Festplatte oder Diskette
Anzeige von Betriebsdaten

Uooou

Die Kopplung des PC mit dem Regler KS94 erfolgt iiber ein Adapter-Kabel RS232/TTL, das gesondert
erhiltlich ist (Bestellinformationen — Seite Kapitel ). In Verbindung mit der Reglersimulation
‘SIM/KS 94’ steht eine Trendgrafikanzeige der realen Proze3daten zur Verfiigung!

001113 13 Bedienungsanleitung K592
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ibersicht
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Fig.: 1 Konfigurat
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Fig.: 2 Konfigurat
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Konfiguration

10.4 CONTR: Regler

Diese Hauptgruppe legt die Struktur und die Funktion des Reglers fest und bildet so den Ausgangspunkt
fiir die Strukturierung des Reglers fiir eine spezifische Applikation. Die Reglerhauptkonfiguration

L. {00 flihrt zu einer Voreinstellung der Ein- und Ausgénge (L. {HD .. 0 {90, TA00.. D59 1), Dieser
‘Vorschlag’ muB3 in jedem Falle vor Inbetriebnahme tiberpriift und gegebenenfalls korrigiert werden.
Nach Festlegung dieses Wortes sind fiir einen Grof3teil von Applikationen keine weiteren Einstellungen
mehr vorzunehmen. Zusitzliche Funktionsanpassungen konnen durch die Konfigurationsworte L. (%

und folgende festgelegt werden.

Reglerhauptkonfiguration 1:

COM1

CFunc ‘ CTure ‘ WFunc
(Regelverhalten) (Reglertyp) (Sollwertfunktion)
00: Signalgerit 1 Ausgang 0: Standardregler 0: Festwert
01:Signalgerit 2 Ausgiinge 1: Verhiltnisregler 1: Festwert / Folge
02: 2-Punkt-Regler (—LADY 2: Programmgeber
03: 3-Punkt-Regler (Heizen schaltend und Kiihlen schaltend) | 3: Mittelwert 3: Festwert mit ext.

04: 3-Punkt-Regler (Heizen stetig und Kiihlen schaltend) Xeff = (1-b) ex1+bex2|  Verschiebung

05: 3-Punkt-Regler (Heizen schaltend und Kiihlen stetig) 4: Festwert / Folge mit Wint.

06: A/Y-Aus (Dreieck-Stern-Aus) Verschiebung

07: 3-Punktschritt (Motorschrittregler) 5: Festwert /Folge mit ext.

08: 3-Punktschritt (Motorschrittregler) mit Yp (INP6) Verschiebung

09: stetig mit Stellungsregler 6: Programmregler mit

10: stetig interner Verschiebung

12: stetig mit Stromriickmeldung tiber Yp (INP6) 7. Programmregler mit
externer Verschiebung

Reglerhauptkonfiguration 2:

COM1

l Coiff CFail

(Wirkungsrichtung)| ¥(Differenzierung) | v(Verhalten des Reglers bei Fiihlerbruch der Hauptregelgrof3e)
0: Invers 0: Xw differenzieren |0: Neutral (Reglerausginge abgeschaltet)

1: Direkt 1: X differenzieren |1: Y = Ymin (0)

2: 'Y = Ymax (100)
3: Y = Y2 (Verstellung iiber die Front nicht moglich)
4: Y = Y2 und Handbetrieb (Verstellung iiber die Front moglich)
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Hilfsgroflenaufschaltung:

COM1

Konfiguration

l CHL
(HilfsgroBenaufschaltung z tiber INP3/6)

l Couc
(StellgroBenbegrenzung)

00: keine Aufschaltung

01: X+Z (Aufschaltung auf den Istwert ohne Differenzierung)

02: X+ — dZ/dt (Aufschaltung auf den Istwert mit Differenzierung beide
Richtungen)

(Aufschaltung auf Istwert mit Differenzierung bei positiver
Anderung)

(Aufschaltung auf Istwert mit Differenzierung bei negativer
Anderung)

05:Y+Z (Aufschaltung auf die StellgroBe ohne Differenzierung)

06: Y+— dZ/dt (Aufschaltung auf die StellgroBe mit Differenzierung beide
Richtungen)

(Aufschaltung auf die StellgroBe mit Differenzierung bei
positiver Anderung)

(Aufschaltung auf die StellgroBe mit Differenzierung bei
negativer Anderung)

03: X+ dZ/dt

04: X— dZ/dt

07: Y+ dZ/dt

08: Y— dZ/dt

0: keine externe Begrenzung

Sollwerteigenschaften:
(nur bei Wext)

COH1

WTrac

(Verhalten von Wint bei Umschaltung von Wext auf Wint wenn
der w Trackingeingang eingeschaltet ist )

Al

0: Sollwert-Tracking
1: Istwert-Tracking

0: Additiv
1: Multiplikativ

Verhiltnisfunktionen:
(nur bei Verhéltnisregler)

COM1

whFE

Fatio l
(Istwert Dezimalpunkt)

(Verhiéltnisregelungsfunktion)

1: (x1 +NO)/x2
2: (x1 +NO)/ (x1 +x2)
3: (x2-x1 +N0)/x2

0: keine Nachkommastelle
1: eine Nachkommastelle
2: zwei Nachkommastellen

3: drei Nachkommastellen

001113
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10.5

Konfiguration

Programmgeberkonfiguration:
(Nur wenn Programmregler konfiguriert wurde)

MeBanfang X0: (nur bei Verhéltnisregler)
Xmin:(untere Istwertwertbegrenzung Xmin)
Zahlenwert:-999 ... 9999

Meflende X100: (nur bei Verhéltnisregler)

Xmax:(obere [stwertwertbegrenzung Xmax)
Zahlenwert:-999 ... 9999 und Xmin Xmax

Faktor fiir stochiometrisches Verhiltnis s: (nur bei Verhéltnisregler)

S:Stochiometrische Verhiltnis
Zahlenwert:00.00 ... 99.99 (2 Dezimalstellen fest)

FurlrF FEnd Fatrt
(Quelle fiir die (Verhalten bei (Verhalten bei (Quelle fiir
Programmauswahl) Netzwiederkehr) Programmende) Run/Stop)
0: Programmselektion iiber  |0: Programm fortsetzen 0: Fortsetzen mit 0: start/stop und reset
die Bedienung 1: Programm anhalten und Folgeprogramm gemeinsam*
1: Programmselektion iiber umschalten auf Wint 1: Folgeprogramm und Steuerung iiber
Steuereingang di6/di7 2: Programm nach automatischen |  Reset (Start erforderlich)]  Wint/ext
Suchlauf fortsetzen (ohneHW-OptionB)
3: Programm nach erfolgreichem automatischem Suchlauf 1: start/stop und reset
fortsetzen sonst umschalten auf Wint getrennt
4: Programm an der Zeitmarke der Netzwiederkehr fortsetzen (HW-Option B)

*Quelle fir Wint/ext-Umschaltung wird

mit C.190; SWi/e gewdhlt

SOURCE: Eingangssignalzuordnung

Die Eingangssignalzuordnung wird in Abhédngigkeit von der Einstellung in der

Reglerhauptkonfiguration

A I

L.t

vorgenommen. Dieser Vorschlag muf} in jedem Falle vor

Inbetriebnahme tiberpriift und gegebenenfalls korrigiert werden. Aus diesem Grund ist die
Eingangssignalzuordnung ‘SOURCE’ kein eigensténdiger Hauptpunkt und wird deshalb als
Zusatzkonfiguration von ‘CONTR’ behandelt.

COM1

Signalzuordnung analoger Signale:

S RZ Shlext. S ool 52
( 1gnalquf=jlle .fur X2 bei Signalquelle fiir Wext ignalquelle fiir W bei . .
Verhiltnis und . . . (Signalquelle fiir
. bei Regler mit externem | Regler mit Sollwert . -
Dreikomponenten . HilfsgréBenaufschaltung)
Regler) Sollwert) Verschiebung

0: X2 abgeschaltet
1: X2 von INPS

0: Wext abgeschaltet
1: Wext von INPS
2: Wext von INP6

0: dW abgeschaltet
1: dW von INPS
2: dW von INP6

0: zabgeschaltet
2: zvon INP6

Bedienungsanleitung KS92
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Konfiguration

Signalzuordnung digitaler Signale fiir die Sollwertverarbeitung:

Shise STrac Sdllan Sl
(Umschaltung Lo (StoBfrele Ubernahme‘ e Verschiebung des wirksamen | (Umschaltung auf
Sollwerts von intern Wint. Sollwerts bei Sl e Sallkar: o)
v  aufextern)” v Wint./ext. Umschaltung )
0: nur interner Sollwert |0: kein Tracking2) 0: Keine Verschiebungz) 0: kein W22
1: W/Wext von Front 1: Tracking ein 1: Verschiebung ein 1: fest auf W2
2: dil = externer Sollwert |2: di2 = Tracking ein 2: dil = Verschiebung ein 2: dil =W2
3: di2 = externer Sollwert |4: di2 = Tracking aus 3: di2 = Verschiebung ein 3: di2=W2
4: dil = interner Sollwert 5: dil = Verschiebung aus 5: Timer = W2
5: di2 = interner Sollwert 6: di2 = Verschiebung aus 6: dil=W
7. di2=W
Signalzuordnung digitaler Signale fiir die Reglerfunktionen:
COM1
SFI-F SYZon SCoff
(Automatik / Manual . (IYISR-Regler: (Ausgabe des
Manual - Umschaltung) T ST GTRS TS SO Sicherheitsstellwerts) e
PI /P Umschaltung)
0: Auto/Hand iiber Front |0: PI fest”) 0: Y (kein Y2) ) 0: Regler Ein/Aus iiber Front
1: fest auf Hand 1: fest auf P-Verhalten 1: festauf Y2 W=
2: dil = Hand 2: dil=P-Verhalten 2:dil =Y2 1: Regler fest auf Aus
3: di2 = Hand 3: di2=P-Verhalten 3:di2=Y2 2: dil = Regler aus
4: Backup-Betrieb 4: dil=PI-Verhalten 4: Timer =Y2 3: di2 = Regler aus
5: dil = Auto 5: di2=PI-Verhalten S:dil =Y 4: Timer = Regler aus
6: di2 = Auto 6: di2=Y 5: dil = Regler ein
6: di2 = Regler ein

COM1

SPrSt
(Signalquelle fiir Programmgeber Run/Stop)

0: Run/Stop: Front
1: Run/Stop: di4

2: Run/Stop: di4 und Timer

Signalzuordnung digitaler Signale fiir den Programmgeber:
(nur wenn Programmregler konfiguriert wurde)

1) Bei konfiguriertem Programmgeber wird zwischen Internem- und Programmsollwert umgeschaltet.

2)  Umschaltbar iiber Schnittstellen (z.B. Engineering-Tool; Betriebsdaten)

19
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Konfiguration

10.6 INPUT: Eingiange

In dieser Hauptgruppe werden die Signaleingénge fiir die zuvor gewihlte Reglerkonfiguration
festgelegt. Fiir die gewihlte Reglerfunktion werden die dazu notwendigen Signaleingidnge im Menue zur
Konfiguration angezeigt. Wie bei der Konfiguration der Regelfunktion kann auch hier durch Festlegung
der Hauptkonfiguration ein Grofteil der Applikationen abgedeckt werden. Spezialfdlle konnen in der
zweiten Stufe durch eine Zusatz- und Optionskonfiguration angepal3t und eingestellt werden.

Es gibt beim KS92 die Signaleingénge INP1, INP5 und INP6.

Alle analogen Eingiinge (fiir die Regelung benutzt oder nicht) kénnen zu Uberwachungszwecken
herangezogen werden (z.B. Alarmverarbeitung).

10.6.1 Signaleingang 1 / INP1 (Hauptregelgroflie x1)

Hier wird fiir die Hauptregelgrofe x1 konfiguriert.

il Hauptkonfiguration:
L R In der Hauptkonfiguration wird der Eingangssensortyp und die physikalische

we1 e il Einheit festgelegt. Zusétzliche Eingangskonfigurationen konnen bei Bedarf mit der
Haurtk '='r"+"Li|;- Zusatzkonfiguration festgelegt werden.
l TaF l Uhit LF
(Sensortyp) (Einheit)* Anzahl der Nachkommastellen)
Thermoelement: Widerstandsthermometer: 0: bei TaF 30...40|0: keine Nachkommastelle
00: TypL 0...900°C {20: Pt 100 -200...850.0°C [1:°C 1: eine Nachkommastelle
01: TypJ 0...900°C {21: Pt 100 -200...250.0°C |2:°F 2: zwei Nachkommastellen
02: TypK 0... 1350 °C {25: 2x Pt 100 -200 ... 850.C °C 3: drei Nachkommastellen
03: TypN 0... 1300 °C {26: 2x Pt 100 -200 ... 250.0 °C
04: TypS 0... 1760 °C |Einheitssignale: nur bei Typ: 20 ... 40

05: TypR 0...1760 °C {30:0 ... 20 mA

06: TypT 0...400°C |31:4...20mA

07: TypW0...2300°C {32:0...10V

08: TypE 0...1000°C [33:2...10V

09: TypB (0)400 ...  |Widerstandsferngeber:

1820°C{40: 0 ... 500 Ohm
* Einstellungen der Einheit dienen zur Skalierung bei Typ 00...26. Bei Typ 30...40 steht der Wert fest auf 0.
Die anzuzeigende Einheit wird dann mit C.801 eingestellt.

x0:

(physikalischer Wert bei 0%)
Zahlenwert -999 ... 9999
Anwabhl nur bei Typ =30 ... 40

x100:

(physikalischer Wert bei 100%)
Zahlenwert -999 ... 9999 , X0 = X100!
Anwahl nur bei Typ =30 ... 40

" Bei konfiguriertem Programmgeber wird zwischen Internem- und Programmsollwert umgeschaltet.
2 Umschaltbar iiber Schnittstellen (z.B. Engineering-Tool; Betriebsdaten)
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Zusatzkonfiguration:

% Uber die Zusatzkonfiguration kann je nach Sensortypklasse die Defaulteinstellung
= fiir den Signaleingang veridndert bzw. angepalit werden.
Fail STk wEarr
(Signalverhalten bei (Ort der .
v Sensorfehler) v Temperaturkompensation) |v (Ll G I S S
1: Upscale (X100) 0: nicht wirksam 0: ohne Korrektur
2: Downscale (X0) 1: interne TK 1: mit Istwertkorrektur (Einstellbar iiber die
3: XFail (L. 13) 2: externe TK (TK wird fest Parameter 1 11, % 1ot =x2in, x2out)
inL 2 {0 vorgegeben!)
Typ: 00...26,31,40 Typ: 00... 08
Nicht anwihlbare Stellen werden fest durch ‘0” gekennzeichnet
Tkref:
g (Angenommene externe TK)
S Zahlenwert: -99 ... 100 °C oder °F
Anwabhl nur bei Typ: 00...08 und Tk =2
XFail:
% (Ersatzwert bei Sensorfehler)
S Zahlenwert: -999 ... 9999
Tfm:
o (Filterzeitkonstante der MeBwertverarbeitung)
§ Zahlenwert: 0.0 ... 999.9

Optionskonfiguration 1:
Uber die Optionskonfiguration kann die Funktionalitit fiir zwei
Signalvorverarbeitungsstufen festgelegt werden.

Funcl. Funcz LDF
w Funktionsauswahl fiir die Signalvorverarbeitung) | y (Dezimalpunkt fiir Gain, Xeff und yki)
0: keine Funktion, Signal wird durchgereicht 0: keine Nachkommastelle
1: Skalierung (Parameter: m,b) 1: eine Nachkommastelle
2: Linearisierung ( Stiitzstellen xs1,ysl ...) 2: zwei Nachkommastellen
3: Filter (Parameter: Tf) 3: drei Nachkommastellen
4: Radizierung mit Faktor (Parameter:Gain)
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) B Linearisierungsparameter:
[y

More

]
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| 11]
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Wertepaar 1 Die Eingangswerte (x-Werte) sind in
Wertepaar 2 aufsteigender Reihenfolge einzugeben.
(xsl <xs2<xs3....)
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Wertepaar 4
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Wertepaar 6
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=
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=
¥
peing

Wertepaar 7

]
¥
Ly

Wertepaar §

Der Zahlenbereich fiir diese Konfigurationsworte liegt zwischen -999 und 9999 bzw ‘“——=—="(Abgeschaltet)!

Um die Anzahl der Parameter zu begrenzen, konnen diese Funktionen wahlweise aber nur einmal
in den Vorverarbeitungsstufen 1 oder 2 eingesetzt werden! Nicht benotigte
Linearisierungsstiitzpunkte konnen durch Einstellen von ‘———=—"° abgeschaltet werden.

10.6.2 Signaleingang 5 / INPS

Hier wird das Signal fiir die Verhéltnisregelgrofie x2, den externen Sollwert Wext oder die externe
Sollwertverschiebung dWext konfiguriert.
Die Konfigurationsworte fiir INP5 sind im Abschnitt 10.6.1 und 10.6.2 erldutert (sieche folgende Tabelle).
Hauptkonfiguration RN i1 (RN /giitzlich 0/2...10V (Typ: 32/33)
X0 {
X100 « g
Zusatzkonfiguration
XFail
Tfm

Optionskonfiguration 1

10.6.3 Signaleingang 6 / INP6

Hier wird das Signal fiir die HilfsregelgroBe z, die Stellungsriickmeldung Yp, den externen Sollwert
Wext oder die externe Sollwertverschiebung dWext konfigurier.

Die Konfigurationsworte fiir INP6 sind im Abschnitt 10.6.1 und 10.6.2 erldutert (siche folgende
Tabelle).

(13

(13

13

(13

Ohne Linearisierung (Func1/2: 2)

r

Hauptkonfiguration [

(]
——
|

zusitzlich Widerstandsferngeber fiir Yp (Typ: 40)

>
S
—<
PG ng
iy |
L QP

>
=
o
S
=
P ng

[ I W |
™

=
T

Zusatzkonfiguration
XFail

Tfm
Optionskonfiguration 1

R
A
Du |
)

=
D]
P g

=<
-
-
-
b

Ohne Linearisierung (Func1/2: 2)
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10.7 OUTPT: Ausginge
10.7.1 Signalausgang 1 / OUT1

Hier wird die Quelle des Ausgangs OUT1 konfiguriert. Dieser Signalausgang ist
ein Universalausgang und 1a6t sich umfangreich konfigurieren.

ouT1 SUNEN Hauptkonfiguration:

Src l TaFe l Mode
(Signalquelle) (Ausgangsstufe) (Wirkungsrichtung des Stellgliedes)

00: Ausgang abgeschaltet 0: Relais (schaltend) 0: Keine Funktion

01: Reglerausgang Y1/Youtl 1: 0... 20 mA (stetiger Ausgang) | 1: Direkt / Arbeitsstromprinzip
02: Reglerausgang Y2/Yout2 2: 4...20 mA (stetiger Ausgang) |2: Invertieren / Ruhestromprinzip
03: Stellgrosse Ypid 3: 0/20 mA (Logik)
04: Stellungsriickmeldung Yp

05: Regelabweichung Xw

10: Istwert Xeff

11: X1

12: X2

20: Sollwert W

21: Externer Sollwert Wext

22: Ext. Verschiebung dWe

23: Sollwert Weff

24: Programmgebersollwert Wprg
25: Alarm 1 (Limitl)

26: Alarm 2 (Limit2)

27: Alarm 3 (Limit3)

28: Alarm 4 (Limit4)

@@ Zusatzkonfiguration Outl:

o N AR (Ther die Optionskonfiguration kann die Funktionalitit fiir eine
§ wry  oon Signalnachverarbeitungsstufe festgelegt werden.
Zusatzkohfig. Dieses Konfigurationswort wird nur angezeigt, wenn die Option freigegeben ist.
Func DF
(Funktionsauswabhl fiir die Signalausgangverarbeitung) (Dezimalpunkt fiir xs1,x0,x100)
0: keine Funktion, Signal wird durchgereicht (0%...100%) 0: keine Nachkommastelle
1: Skalierung (Bezugswerte L% {0 und L.% { { sind wirksam) |1: eine Nachkommastelle
2: zwei Nachkommastellen
3: drei Nachkommastellen
x0:
) (physikalischer Wert bei 0%)
§ Zahlenwert -999 ... 9999
x100:
o (physikalischer Wert bei 100%)
S Tl Zahlenwert -999 ... 9999

igswert 188X
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10.7.2 Signalausgang 2 / OUT2

Hier wird die Quelle des Ausgangs OUT2 konfiguriert. Dieser Signalausgang ist ein Universalausgang
und 148t sich umfangreich konfigurieren.

Hauptkonfiguration:

(Signalquelle)

Tare
(Ausgangsstufe)

Mode
(Wirkungsrichtung des Stellgliedes)

00: Ausgang abgeschaltet

01: Reglerausgang Y1/Youtl
02: Reglerausgang Y2/Yout2
25: Alarml (Limitl)

26: Alarm2 (Limit2)

27: Alarm3 (Limit3)

28: Alarm4 (Limit4)

0: Relais (schaltend)

0: nicht Wéhlbar
1: Direkt / Arbeitsstromprinzip
2: Invers / Ruhestromprinzip

10.7.3 Signalausgang 4 / OUT4

Hier wird die Quelle des Ausgangs OUT4 konfiguriert. Dieser Signalausgang ist ein Relaisausgang und

1463t sich umfan

reich konfigurieren.

r Hauptkonfiguration:

auT4 Lol

Src

I (Signalquelle)

l Tare
(Ausgangsstufe)

Mode
(Wirkungsrichtung des Stellgliedes)

00: Ausgang abgeschaltet
01: Reglerausgang Y1/Youtl
02: Reglerausgang Y2/Yout2
25: Alarm 1 (Limitl)

26: Alarm 2 (Limit2)

27: Alarm 3 (Limit3)

28: Alarm 4 (Limit4)

29: Programmgeber Spur 1
30: Programmgeber Spur 2
31: Programmgeber Spur 3
32: Programmgeber Spur 4
33: Programmende

0: Relais (schaltend)

0: nicht wahlbar
1: Direkt / Arbeitsstromprinzip
2: Invers / Ruhestromprinzip

Bedienungsanleitung KS92
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10.7.4 Signalausgang 5/ OUTS

auTs

Konfiguration

Hier wird die Quelle des Ausgangs OUTS konfiguriert. Dieser Signalausgang ist ein
Relaisausgang und 148t sich umfangreich konfigurieren.
Hauptkonfiguration:

= ol
(Signalquelle)

l Tare
(Ausgangsstufe)

l Mode
(Wirkungsrichtung des Stellgliedes)

00: Ausgang abgeschaltet
01: Reglerausgang Y1/Youtl
02: Reglerausgang Y2/Yout2
25: Alarm 1 (Limit1)

26: Alarm 2 (Limit2)

27: Alarm 3 (Limit3)

28: Alarm 4 (Limit4)

29: Programmgeber Spur 1
30: Programmgeber Spur 2
31: Programmgeber Spur 3
32: Programmgeber Spur 4
33: Programmende

0: Relais (schaltend)

0: nicht wéihlbar
1: Direkt / Arbeitsstromprinzip
2: Invers / Ruhestromprinzip

10.8 ALARM: Alarme
10.8.1 Alarm 1 / (Limit 1)

Hier wird die Funktion fiir den Alarm 1 konfiguriert.

ALEM1

Hauptkonfiguration:

09: Sollwert Weff

24: Aktor Fehler

Sollwertwechsel oder Startup

Src Frc (]
(Alarmsignalquelle) v (Alarmfunktion) (lzflzal rrilna;f;lr?zl{;nf;ur

00: Abgeschaltet 10: Stellungsriick. Yp 0: kein Alarm (don’t care) 0: keine Nachkommastelle
01: Istwert Xeff 11: Stellgrosse Ypid 1: Sensor fail 1: eine Nachkommastelle
02: Regelabweichung | 13: MIN/MAX (Wsel) 2: Sensor fail oder MeBwertalarm |2: zwei Nachkommastellen

Xw = x-w 14: Eingang INP1 3: Sensor fail oder MeBwertalarm |3: drei Nachkommastellen
03: x1 18: Eingang INPS mit Unterdriickung bei
04: x2 19: Eingang INP6 Sollwertidnderung oder Startup
06: Hilfsgrosse z 20: Programmzeit (Netto) |4: MeBwertalarm
07: Ext. Sollweret Wext |21: Programmzeit (Brutto)|S5: MeBwertalarm mit
08: Ext. Versch. dWe  |22: Programmrestzeit Unterdriickung bei

*Limit Comperator (auf den Sollwert bezogen) alle anderen Limit Contact.

001113
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10.8.2 Alarm 2 (Limit 2)

Hier wird die Funktion fiir den Alarm 2 konfiguriert.

Hauptkonﬁgurationm siche W
10.8.3 Alarm 3 (Limit 3)

Hier wird die Funktion fiir den Alarm 3 konfiguriert.

Hauptkonﬁgurationm siche W

10.8.4 Alarm 4 (Limit 4)

Hier wird die Funktion fiir den Alarm 4 konfiguriert.

Hauptkonﬁgurationm siche m

10.9 TUNE: Selbstoptimierung

eingestellt werden!

Hier kann die Art der Reglerselbsteinstellung und die Art der gesteuerten Adaption

_____ Hauptkonfiguration:
QCond QChtr aLF
Reglerselbst-| | (Prozef in Ruhe (Betriebsart der gesteuerten Adaption) (Dezimalpunkt fiir
einstellung) Modus) keine Auswirkungen bei KS92 v QChtr)

0: Standard | 0:dX =0 0: keine Funktion 0: keine Nachkommastelle
1: dX = const <> 1: umschaltbares Fiihrungs- / Storverhalten | 1: eine Nachkommastelle
< 0 bei inversem |2: Umschaltung liber Frontbedienung 2: zwei Nachkommastellen
Regler oder 3: Umschaltung iiber Steuereingang 3: drei Nachkommastellen

> () bei direktem
Regler

2: dX = const

grad# (

4: Umschaltung gesteuert durch Weff
5: Umschaltung gesteuert durch Xeff
6: Umschaltung gesteuert durch Ypid
7: Umschaltung gesteuert durch X-W

10.10 DISP: Userinterface fiir die Bedienung

(Funktion der

LED

Front - LED’s)

Konfigurierung der Bedeutung der Anzeigefunktionen an der Geratefront
L1 Prozef3bedienung:

I:LIM1, 2, 3, 4

0:Y1, Y2, LIMI,LIM2

2:Prog D1...D4 (Steuerspuren des Programmgebers D1 ... 4D)
3:LIM1,Y1,Y2, LIM2
5:Y2,Y1, LIM1, LIM2
6: LIM 1,Y2,Y1,LIM2

Bedienungsanleitung KS92

26

001113




Konfiguration

Konfiguration der Anzeige:

LUnit xDhisF whisF

(Auswahl der Einheit fiir Text 1) |} (Auswahl des angezeigten Istwertes) |4 angezeigte
00: keine Einheit | 06: t/h 0: Istwertanzeige = xeff 0: Sollwertanzeige=Standard
01:°C 07: m3/h 1: Istwertanzeige = x1 1: Sollwertanzeige = Weff
02: °F 08: 1/min 2: Istwertanzeige = x2
03: % 99: Anwendertext
04: mbar Engineering Tool
05: bar erforderlich

10.11 AUX: Zusatzfunktionen

Hier wird die Funktion der Schnittstelle und die Arbeitsfrequenz zur Unterdriickung der
Storeinstrahlungen auf die Eingéinge konfiguriert.

10.11.1 COM (Serielle Schnittstelle)

l Baud Adr
(Schnittstellenprotokoll) (Baudrate) (Schnittstellenadresse)
0: 1S01745 00: Nicht einstellbar ISO1745

01: 2400 Bd 0...99 (Default 0)

02: 4800 Bd

03: 9600 Bd

04: 19200 Bd

10.11.2 Hardware

Hier werden hardwarenahe Funktionen konfiguriert

Hauptkonfiguration:

Hier wird die Arbeitsfrequenz zur Unterdriickung der Storeinstrahlungen auf die
Eingénge konfiguriert.

Fr=

Y (Netzfrequenz)
0: 50 Hz
1: 60 Hz

10.11.3 Hard-/Software Codenummern

Die folgenden Konfigurationsdaten sind nicht dnderbar. Sie zeigen die Hardwareversion

(L5959 1 u. L.959) bzw. die Softwareversion (L5993 u. L.994) des Gerites an.

Beispiel: 9407 923 31201 Beispiel: 4012 157 25320

l HN ( [ N}
\ L.

- o
12l A 2 2

Caan
Shcd2 3 20K

More
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10.12 Konfigurationsbeispiele

Blockschaltbild von der Defaulteinstellung abweichende Konfiguration
9407-901-XXXXX =10 (Stetig) =25 (Alarm I)
et e >, sl ourt = 0 (Standardregler) =26 (Alarm 2)
INP5 w dlour2 =0,1,40der 5 =02 (Xw-Alarm)
INP6 /| ouT4 _ > _
0| outs = Sensortyp =03 (Istwert x1)
- = 01(Reglerausgang y1) =03 (Istwert x1)
Stetiger Regler,
ow-Alarm, 2 stwertalarme 03 30 =W8@Aarmd) L]
9407-901-XXXXX = 02 (2-Pkt-Regler) =26 (Alarm 2)
NPT e >, Hozen || 07 = 0 (Standardregler) =03 (Istwert x1)
INP5 ujour2 =0,1,40der5 =03 (Istwert x1)
INP6 n|ouT4 :: (] B B — S
0l outs .'-:: e ensortyp
- R = 01(Reglerausgang y1)
o L5380 =B@Wamd)
9407-901-XXXXX = 03 (3-Pkt-Schritt) =26 (Alarm 2)
x AUF = 0 (Standardregler) =03 (Istwert x1)
;xﬁ; >, 2 S gg% = 0, 1’ 4 oder 5
eo S ouT5 '? ﬂ = Sensor typ
- - 430 =01 (Reglerausgang y1)
et L =QRelerwgingyd)
9407-901-XXXXX = 10 (Stetig) L5300 = 28 (Xw-Alarm)
o 8| ouTt =1 (Verhltnisregler) Lood =25(Alarm 1)
ok 1) oure =0, 1,4 oder 5 Lo =26 (Alarm 2)
2| ours || [£- {EE} = | (INP5) Call =02 (Xw-Alarm)
Vernalt : = I = Sensortyp Lhbld =01 (Xeﬂ)
i, 2 stworaarme 550 = 0l(Reglerausgang yl) L6YE 5P =03 (owertxl) |
9407-901-1X2XX ot = 10 (Stetig) L.oad =28 (Alarm 4)
o 8| outs = 1 (Standardregler) E-:-fl :23 '_f = 33 (Programmende)
INP6 S our2 = 3 (Programmregler) .0 =02 (Xw-Alarm)
Zﬁ; T reset Enac| L | OUTS L5 =1 (d14)
Programmregler (stetig) [E B B - Sensortyp
1 Xw-Alarm ° LoD = 01(Reglerausgang y1)
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11.1

Parameter

Parameter
Allgemeines

Dieses Kapitel enthilt eine Ubersicht der Parameterdaten des KS92 sowie allgemeine Hinweise zur
Bearbeitung der Parameter. Die Wirkungsweise der einzelnen Parameter und ihr Einfluf3 auf die
Arbeitsweise des Reglers kann der Funktionsbeschreibung entnommen werden.

Der Benutzerdialog bei der Parametereinstellung wird, wie bei den anderen Bedienebenen des KS92
auch, tiber die ‘Wahl’-Taste [©] und die ‘Up’/‘Down’-Tasten [a]¥] durchgefiihrt:

Mit der ‘Wahl’-Taste werden Meniipunkte / Eingabewerte innerhalb einer ‘Ebene’ angewéhlt und am
Ende einer ‘Ebene’ wird auf die nichsthohere Ebene zurtickgekehrt.

Mit den ‘Up’/*‘Down’-Tasten erfolgt der Ubergang in eine tiefere Ebene und die Verstellung von
Eingabewerten.

Auf der folgenden Seite ist die Parameterstruktur des Reglers dargestellt. Es sind alle Parameter
aufgefiihrt. Nicht funktionsrelevante Parameter (konfigurationsabhingig) werden nicht angezeigt!

Von jeder Stelle innerhalb der Parameterebene kann durch Driicken der Taste [©] >3s ein Auswahlmenti
aufgerufen werden.

Encl: Riickkehr zur Parameterebene
Mark:  Markieren des angewéhlten Parameters zur 4 End
Anzeige in der erweiterten Bedienebene. Mark
Exit:  Rickkehr zur Bedienebene. Conf
Conf:  Ubergang in die Konfigurationsebene. D

Parameter-

11.1.1 Zuweisen von Parametern zur ‘erweiterten Bedienebene’

001113

Der ‘erweiterten Bedienebene’ konnen maximal 12
Parameter zugewiesen werden (siehe Fig.: 3). Fig.: 3 Markieren eines Parameters
Dadurch wird eine Vereinfachung der Bedienung
des Reglers erreicht, weil nicht mehr fiir jede
Anderung eines dieser Parameter in die
Parameterebene gewechselt werden muf.

Zuweisung: gewiinschten Parameter anwiahlen,
die “Wahl’-Taste [ fiir > 3s driicken (Corif" blinkt) L )
mit der ‘Up’-Taste [a] Mark anwihlen und mit der

‘Wahl’-Taste [&] bestétigen.

Loschen: in der erweiterten Bedienebene den Fig.: 4 Loschen eines Parameters
gewlinschten Parameter anwéhlen, SrEiere Bedfenahems

die “Wahl’-Taste [ fiir > 3s driicken (F ara blinkt) :
mit der ‘Up’-Taste [A] Clear anwéhlen und mit der
‘Wahl’-Taste [ bestitigen.(siche Fig.: 4)

H21d: durch die Hold-Funktion kann ein Parameter
aus der erweiterten Bedienebene ausgewihlt werden o
um stdndig sichtbar zu sein. Hierzu ist der gewiinschten Parameter in der erweiterten Bedienebene
anzuwihlen, die ‘Wahl’-Taste [ fiir > 3s driicken (Fara blinkt) mit der ‘Up’-Taste [a]Ho1d
anwéhlen und mit der ‘Wahl’-Taste || bestitigen.(siche Fig.: 4)

Anwendungsfille:

In der Optimierungsphase ist ein hiufiger Zugriff auf bestimmte Parameter (Xp1, Xp2, Tn und Tv)
notwendig.

In der Inbetriebnahmephase miissen Grenzwerte ( LimH1, LimH2, ...) oder MeBwertkorrekturen haufig
verdndert werden.

Bei gesperrter Parameterebene kann dem Anwender so die Mdglichkeit geben werden, auf die
ausgewihlten Parameter zuzugreifen .

Parameterebene
1
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Fig.: 5 Parameteriibersicht KS92
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. |PHr Bl End z
, |[LRest IHFP&r %3 &
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11.2 Sollwertfunktion

Parameter

T Wertebereich  [Default
2LFL [Sollwertparameter
LC+ Bandbreite obere Grenze 0...9999 ‘~——-"(Abgeschaltet)
LC- Bandbreite untere Grenze 0...9999 ‘———-" (Abgeschaltet)
e Untere Sollwertgrenze fiir Weff -999...9999 0
W1EB  Obere Sollwertgrenze fiir Weff -999 ... 9999 1350
Ll Zusatzsollwert -999 ... 9999 100
G+ Sollwertgradient plus bei W [w/min] 0.01...99.99 ‘~——-" (Abgeschaltet)
51— Sollwertgradient minus bei W [w/min]  [0.01...99.99 ‘~——-" (Abgeschaltet)
Grw? Sollwertgradient bet W2 [w/min] 0.01...99.99 ‘~——-" (Abgeschaltet)
11.3 Zeitfunktion
[ext1 Beschreibung Wertebereich
1Mer Timer-Parameter
=R Startwert Jahr 0...255
T=. ML |Startwert Monat und Tag Monat:1...12; Tag: 1...31
T5.HM |Startwert Stunden und Minuten Stunden:0...23; Minuten: 0...59
TE.Y Endwert Jahr 0...255
TE.MD |Endwert Monat und Tag Monat:1...12; Tag: 1...31
TE.HM |Endwert Stunden und Minuten Stunden:0...23; Minuten: 0...59

11.4 Programmgeberfunktionen

FecPl|  Programmgeberrezept |

001113

31

Analog Digital
Text 1 [Beschreibung |Wertebereich [Def. [Text 1 Beschreibung Werteber.|Def.
Mo | Anderungsmodus  |0: Rampe 0 K Resetwert Steuerspuren 1..4 |0000..1111 | 0000
1: Sprung Tdl  |Zeit Segment 1 [min] 0...9999 0
2: Rampe mit
Zeitprioritit
Friode | Preset Mode 0: Segmentanfangf 0 ['1  [Steuerspur 1..4 fiir Segm. I [0000..1111| 0000
1: Programmzeit "
Friext Folgeprogramm  |1..3 oder ‘--—-’ 1 [THZ8 |Zeit Segment 20 [min] 0...9999 0
LC—  [Bandbreite untere |0...9999 ‘e DZB  Steuerspur 1..4 fiir Segm. 20{0000..1111 | 0000
Grenze
L+ |Bandbreite obere  |0...9999 e’
Grenze
WFE [ Resetwert WO -999...9999 0
TF1  |Zeit Segmentl 0...9999 [min] 0
IWF1  [Sollwert Segment I [-999...9999 0
F2E  |Zeit Segment 20 |0...9999 [min] 0
P28 [Sollwert Segment  |-999...9999 0
20
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11.5 Alarmfunktion

Lext 1 Beschreibung Wertebereich |Default
LIM1 Alarm 1
Liml1 Unterer Grenzwert -999 ...9999 ‘~——-" (abgeschaltet)
LimH1 Oberer Grenzwert -999 ...9999 ‘~——-" (abgeschaltet)
Lx=dl Schaltdifferenz -999 ... 9999 0
CIMZ  [Alarm 2
LimlLZ Unterer Grenzwert -999...9999 ‘~——-" (abgeschaltet)
LimHZ Oberer Grenzwert -999 ...9999 ‘~——-" (abgeschaltet)
Lxzd2 Schaltdifferenz -999 ... 9999 0
CIMS  |Alarm 3
LimlL3 Unterer Grenzwert -999...9999 ‘~——-" (abgeschaltet)
LimH3 Oberer Grenzwert -999...9999 ‘-—--" (abgeschaltet)
Lxscd3  |Schaltdifferenz -999.... 9999 0
LIM4  |Alarm 4
Liml4 Unterer Grenzwert -999...9999 ‘-—--" (abgeschaltet)
LimH4 Oberer Grenzwert -999 ...9999 ‘-——-" (abgeschaltet)
L:xzdd Schaltdifferenz -999 ... 9999 0
11.6 Selbstoptimierung
[ext1 Beschreibung L/S Wertebereich Def.|
Une (Optimierung
YOFLm StellgroBe wihrend ProzeB in -105... 105 0
Ruhe L/S
Y oF L. | Sprunghohe bei der Identifikation |1/S|5 ... 100 100
OFe=1|Ergebnis der Selbstoptimierung 0: Kein Versuch durchgefiihrt bzw. Versuch abgebrochen.
beim Heizen 1: Abbruch (falsche Wirkungsrichtung)
2: Beendet (Optimierung erfolgreich; Wendepunkt gefunden)
3: Abbruch (ProzeB reagiert nicht oder ist zu langsam)
4: Abbruch (Wendepunkt gefunden; Schitzung unsicher)
L |[5: Abbruch (Wendepunkt nicht gefunden; Schatzung unsicher)
6: Beendet (Optimierung abgebrochen wegen Sollwert-
tiberschreitungsgefahr; Wendepunkt noch nicht
erreicht; Schiitzung sicher)
7: Abbruch (StellgroBe zu klein AY < 5%)
8: Abbruch (Sollwertreserve zu klein)
DFe=2 | Ergebnis Selbstoptimierung beim L 0..8(SiecheORE=1)
Kiihlen
Tul Verzugszeit Heizen L (000,0...999.9s
1Irax 1| Vimax Heizen L [000,0...999,9 /s
kPl ProzeBverstirkung Heizen L [000,0...999,9
TUZ | Verzugszeit Kiihlen L /000,0...999,9 s
LIr&32| Vmax Kiihlen L |000,0...999,9 /s
K2 ProzeBverstirkung Kiihlen L (000,0...999,9
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11.7 Regelalgorithmus

Parameter

Text 1 Beschreibung Wertebereich |Default
LFara [Reglerparameter
DAC Stellglied Uberwachung (Digital Actor Control) DAC® |0 = Aus/ 1 = Ein 0
TPUl=  |Mindest Impulslinge 0.1...999.9s 0,3
T Motorlaufzeit des Stellmotors 10...9999 s 30
W2 Zusatzstellwert -105... 105 % 0
WM1h Untere StellgroBenbegrenzung -105... 105 % 0
WA Obere StellgroBenbegrenzung -105... 105 % 100
VE Arbeitspunkt der StellgroBe -105... 105 % 0
s Schaltdifferenz des Zusatzkontaktes 0.1...999.9 1
Ll Schaltpunktabstand des Zusatzkontaktes -999 ...9999 0
ssdl Schaltdifferenz des Signalgerits 0.1...999.9 1
#2hE  |Neutrale Zone (Xw > 0) 0.0...999.9 % 0
2Rl Neutrale Zone (Xw < 0) 0.0...999.9 % 0
#=h Neutrale Zone 0.2...999.9 % 0.2
Faram [Parametersatz 0
“F1 Proportionalbereich 1 0.1...999.9 % 10
AP Proportionalbereich 2 0.1...999.9 % 10
Thnl Nachstellzeit 0...9999s 180
Tl Vorhaltezeit 0...9999s 180
T1 Schaltperiode 1 0.4...999.9s 10
T2 Schaltperiode 2 0.4...999.9s 5
FEecow  [Rapid Recovery (Schnellanlauf bei Regler ‘Ein’ (L. {9 {; SCaoff))
AWORY  [x-w Grenzwert (x-w < BWIOIMY — Y-Tracking) 0..9999* e
AWORE [ x-w Grenzwert (x-w > ¥l — X-Tracking) 0..9999* e’
Erwln [Sollwertgradient bei X-Tracking aktiv 0,01 ...99,99 /min e
* Der Wertebereich ist mit dem Dezimalpunkt der Hauptregelgrofle X1 behaftet.
11.8 Eingangsverarbeitung
11.8.1 Istwertverarbeitung
Text1 |Beschreibung Wertebereich |Default
I=tw
Tdz  |Differenziationszeitkonstante fiir z 0..9999s 10
Hi Nullpunktverschiebung / Verhiltnis -999 ...9999 0
4 Faktor a / 3 Komponenten Regelung -999...9999 1
b Faktor b / Mittelwertregelung -999 ...9999 0,5
11.8.2 Signalvorverarbeitung
Text1 |Beschreibung Wertebereich |Default
IHF1 Signalverarbeitung fiir INP1
#111 | MeBwertkorrektur -999 ... 9999 0
#1out | MeBwertkorrektur -999 ... 9999 0
“Z210 |Mebwertkorrektur -999 ... 9999 100
Aot (MeBwertkorrektur -999 ... 9999 100
I Skalierung: Steigung m -9.99...99.99 1
b Skalierung: Verschiebung b -99.9...999.9 0
Fain Radizierung: Verstirkung gain 0...9.999 l
Tt Filter: Filterzeitkonstante 0...999.9s 0,5
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Parameter

Text1 |Beschreibung Wertebereich |Default
IMF3 [Signalverarbeitung fiir INP5
M2 Skalierung: Steigung m -9.99...99.99 1
b3 Skalierung: Verschiebung b -99.9...99.99 0
22113 |Radizierung: Verstirkung gain 0...9.999 1
E Filter: Filterzeitkonstante 0...999.9s 0,5
IMF& [Signalverarbeitung fiir INP6
M Skalierung: Steigung m -9.99...99.99 1
b& Skalierung: Verschiebung b -99.9...99.99 0
331G |Radizierung: Verstirkung gain 0...9.999 1
TH&  |Filter: Filterzeitkonstante 0..999.9 0,5
11.9 Sonstiges
Text1 |Beschreibung Wertebereich |Def.|
ALz Allgemein
Flie'd  |Funktion der Fronttaste [Z]. 0: Ohne Funktion
1: Automatik /Hand 1
2: Wext/ Wint
Elckl EELoc|Verindern erw. Bedienebene |0: frei| I: blockiert|2: blockiert iiber dil |3: blockiert iiber di2| 0
HE 1 oc | Auto/Hand- Taste 0: frei| 1: blockiert| 2: blockiert {iber dil | 3: blockiert iiber di2| 0
CE1oc|Regler abschalten 0: frei| I: blockiert| 2: blockiert iiber dil | 3: blockiert iiber di2| 0
WE 1oc | Sollwert verstellen 0: frei| I: blockiert|2: blockiert iiber dil | 3: blockiert iiber di2| 0
EBlckZ PEloc|Programm Preset 0: frei| 1: blockiert|2: blockiert tiber dil |3: blockiert iiber di2| 0
FE1oC | Prog. Run/Stop/Reset 0: frei| I: blockiert|2: blockiert iiber dil |3: blockiert iiber di2| 0
DE1oC| Selbstoptimierung 0: frei| 1: blockiert| 2: blockiert tiber dil | 3: blockiert iiber di2| 0
11.10 Signale
Signl Beschreibung Signl Beschreibung
eLF1L [Sollwertsignale Thrul Eingangssignale
Wint Interner Sollwert IMF1  |Eingang 1
blext. Externer Sollwert IMF1r [RohmeBwert 1
dllext. | Externe Sollwertverschiebung "
ol Interne Sollwertverschiebung IMFE  |Eingang 6
W=el  Min/Max Sollwert IMFP&r [RohmeBwert 6
Contr Reglersignale Fraos Programmgebersignale
i StellgroBe LlF Programmgebersollwert
'F Stellgrofen Riickmeldung LErut. |Bruttozeit (inc. aller Pausenzeiten)
Al Regelabweichung tHet  |Nettozeit (ohne Pausenzeiten)
#1 Hauptregelgrofe x1 LEezt | Restzeit
M Hilfsregelgrofe x2 Clock |Aktuelle Uhrzeit
e HilfsgroBe Aufschaltung
xeft Effektiver Istwert
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11.11

12

001113

Customer Support Hotline

Ein- und Ausgangszuordnung bei vorkonfigurierten Geriten

Der folgenden Tabelle ist die Zuordnung der Signale (z.B. X1, Y1, Alarme) zu den Ein- und
Ausgéngen bei der jeweiligen Voreinstellung zu entnehmen (Auslieferzustand). Die Zuordnungen
konnen tliber Front oder Schnittstelle jederzeit verdndert werden und sollten vor Inbetriebnahme
iiberpriift und gegebenenfalls korrigiert werden.

Bestellnummern und Funktionen der vorkonfigurierten Gerate
< < < < < |
X 2 X P X2 X2 %2 XE o
=2 & © 2 5 ~ & o & o oL &
ce e = n e = A= ..\m RN
o Z 3 * < 3 o= T 5 x A x5!
S22 =35 S5 =5 =3 o200
X .23 X .25 X A X A x .2 X P49
LT R Lo Q5 5 N R E S
~ B ~ 24 ~ 2 ~ 2 ~ A ~ < 5
gN= | g7 | g2 S 2 S 95
o o o = o = o o~
o

Einginge

INPI X1

INPS5 X2; Wext; Wd | Wext [ X2; Wext; Wd

INP6 Hilfsgrofe ‘7’

dil W/Wext

di2 Auto/Man

di3 Local / Remote

di4 Programmgeber start /stop

di5 Programmgeber reset

Ausginge

OUT1 Y1 - Y1

OUT2 - | - | Y2 Y1 - | Y2

OUT4 Alarml Y2 Alarml

OUT5 Alarm?2

dol Programmgeber Output 1

do2 Programmgeber Output 2

do3 Programmgeber Output 3

do4 Programmgeber Output 4

Customer Support Hotline

Sollten sich iiber diese Bedienungsanleitung hinaus noch Fragen zu dem Industrieregler KS92 ergeben,
steht Thnen montags bis freitags zwischen 8 und 16 Uhr die Rufnummer 0561/505-3333 zur Verfligung.
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Ausfiuhrungen

13  Ausfithrungen

ojafol7lol | B Jo| | |1
A A A
KS 92 (T)
KS 92 mit Zweileiterspeisung 1

. 230 VAC 4 Relais 0
Netzteil und (OUTI, OUT2, OUT4, OUTS)

PI’OZG Bausgﬁn €€ 230 VAC Universalausfihrung stetig/schaltend 1
3 Relais+ Strom-/Logikausgang(OUT1, OUT2, OUT4, OUTYS)

Keine Schnittstelle 0

TTL-Schnittstelle mit 5 Steuer-Eingéingen (di3...di7) und 1

OptiOIl B 4 Steuer-Ausgiingen (dol...do4)
RS422/485-Schnittstelle mit 5 Steuer-Eingéngen (di3...di7) und 2
4 Steuer-Ausgingen (do1...do4)

Zusat 7- Keine Zusatzfunktionen
MeBwertkorrektur

Funktionen

N = O

MeBwertkorrektur und Programmgeber

Standardeinstellung
2-Punktgeber
3-Punkt-Schrittregler

Voreinstellungen Stetiger Regler
(Strom-/Logikausgang erforderlich)

3-Punktregler (Logik/Relais)
(Strom-/Logikausgang erforderlich)

W NN =O

=

Einstellung nach Angabe 9

Subject to alterations without notice ©PMA ProzeB3- und Maschinen-Automation GmbH
Anderungen vorbehalten P.O.B. 310 320, D-34113 Kassel, Germany
Sours réserve de toutes modifications Printed in Germany 9499 040 44118 (0011)
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